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IL COMUNE DI ORSERA-VRSAR, ISTRIA, CROAZIA
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Cenfro amministrativo
Vrsar (Orsera) situato su
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OBIETTIVO 1. - progetti precedenti RAT-ROPH (UNIPU) + ARCHAEOLIM (Istituto

IDENTIFICAZIONE anfropologico di Zagabria)
d e| b eﬂl o Vrsar Municipality Territory - Archaeological survey
archeologici del » + ARCHAEOCULTOUR

Comune di
Orsera.
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Topography from 2x2 m DTM, resampled LiDAR data



OBIETTIVO 2. RICERCA - scavi di selezionati siti archeologici per conoscere la
morfologia, la cronologia e la dinamica dei siti e del paesaggio




OBIETTIVO 3. ELABORAZIONE DI UN GIS
DATABASE infegrando i dati sul patrimonio
archeologico ricavati dalle ricognizioni sul
terreno, da fotografie aeree, Lidar, scavi, ecc.




Ricostruzione del paesaggio storico
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OBIETTIVO 4.
VALORIZZAZIONE e
determinazione dello
stato di conservazione
dei siti e delle strutture
archeologiche e della
potenziale
presentazione e/o di
ricerca dei siti.

OBIETTIVO 5. Lo sviluppo
di un sistema di
monitoraggio continuo
del patrimonio e del
paesaggio
archeologico ai fini
della manutenzione del
patrimonio e la
CONSERVATIONE/PROTE
ZIONE.




PODJELA ZEMLIJISTA
s ZEMLIANI HUMAK

e HUMAK S KAMENJEM NA POVRSINI

= KAMENJE NA POVRSINI, NE MOZE SE UTVRDITI OBLIK
= GRADENA KONSTRUKCIJA

= (0S VIDLJIVA KROZ SEKUNDARNU UPOTREBU

=== NE PREPOZNAJE SE NA TERENU

=== NIJE MOGUCE PRICI ZBOG VEGETACIJE

== NIJE PROVJERENO




OBIETTIVO 6. RICERCA DI MERCATO E OPIONIONI allo
scopo di una valutazione efficace del patrimonio
culturale per lo sviluppo economico. | risultati di un
sondaggio di opinioni di turisti, gente locale e gli
esperti mostreranno il modo piu adeguato per la
presentazione del patrimonio culturale.



‘X OBIETTIVO /. PRESENTAZIONE, DISSEMINAZIONE,
POPOLARIZZAZIONE allo scopo di aumentare la visibilita e
om@’l‘l’dre l'impeortanza dei siti archeologici nella comunita
locale. Preparazione di siti selezionati per la
pfsen’rozione. ==







ARCHEOLOGIA SUBACQUEA

Relitto

Quercus Sp.

1436-1522 cal. AD




Relitto delle tegole
romane




Porto romano




Castellieri preistorici Villae romane
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Klara Bursi¢-Matijasi¢, 2007.
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Colonia lulia Tergeste
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Ville romane

I Fig. 33. Plan de la villa de I'Antiquité tardive (Mirabella Roberti 1944a = 1979, 80) I Fig. 35. Mosaique 2 (Mirabella Roberti 1944a = 1979, 80).






MONTE RICCO







MONTE RICCO






VRSAR_ Ancient Roman cistern “Monte Rico” – VEKTRA.html
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Intensive PEDESTRIAN SURVEY GROUND VISIBILITY
2015-2016
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L'uso del LIDAR nello studio del
paesaggio archeologico

LIDAR - Light detection and ranging

ALS — Airborne Laser Scanning

Misura il tempo trascorso tra |I'emissione dell’'impulso e
la ricezione del segnale diritorno
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Sistemi di localizzazione e navigazione
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The IMU (inertial measurement

unit) gives the precise orientation
of the scanner
MU

Digital Camera Pitch
Roll

Heading

The laser scanner emits infrared
pulses which reflect off the
surface of the earth and objects
on it. The returned pulses are
captured and recorded.

-
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GPS Base Station




Il laser scanner misura
centinaia di migliaia di
punti formando delle
nuvole dei punti (point-
clouds).

Ogni misurazione — una

mappa delle distanze e
una mappa dell’intensita’
del segnale di ritorno.

Elaborazione dei dati
point-coulds tramite
softwer




Il bosco di Kontija, Comune di Orsera
Ground arrival — topografia Chioma degli alberi

From Pos: 2796706.844, 5003837.126 To Pos: 279885.728, 5003749.926
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Ortofoto digitale

100 m




First arrival shaded relief (chioma degli alberi)




Ground arrival shaded relief (superficie sottostante)
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VISUALIZZAZIONI LIDAR in GIS




Loading LiDAR data into GPS

5 km
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Slika 3. Vidljivi ostaci rimske centurijacije Istre (izradio D. Buli¢).

Raymond Chevallier, 1956
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LATE PREHISTORIC HILLFORTS
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Vrsar Municipality Territory - General viewshed map
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Visible

Areas visible from top of hillforts. Higher colour intensity indicates multiple coverage
Background map: hillshaded 2x2 m DTM from resampled LiDAR data
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Glavica — castelliere,
Eta’ del Bronzo




GRADINA GLAVICA GRADINA GLAVICA

BEDEM BELEM
Blokovi lica Blokavl ica

Kamenje pungenja Kamenje punjenja
RuSevina s unutrasnje strane ISKOPNO POLIE
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Glavica -
castelliere
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Gradina/Geroldia
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MARASI - KAMENJAK
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Canale di Leme/Lim

QPazin

tRomualdova,Pecina
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Grotta di S. Romualdo — progetto ARCHAEOLIM, . Jankovic¢
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GROTTA DI SAN ROMUALDO
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Grotta di S. Romualdo

Romualdova peéina
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Sjevemni profi sonde 1 u Romualdovoj pecini
North profile of sondage 1in Romualdova petina

- 50.000 - 48.000 BP

(Malez 1968).




Figure 5. a) Bronze and Iron Age pottery from trench 3; b) Upper Palacolithic blade; ¢) Middle Palacolithic finds from
trench 3 (illustrations and phorographs by D. Marvianidl]. C.M. Ahern/l. Jankovié).



Ruiz-Redondo, Komso, Maidagan, Moro Abadia, Gonzales-
Morales, Jaubert, Karavani¢, Expanding the horizons of
Palaeolithic rock art: the site of Romualdova Pecina, Antiquity,

2019. https://doi.org/10.15184/aqy.2019.36



https://doi.org/10.15184/aqy.2019.36

Le grotte del Canale di Leme - il progetto ARCHAEOLIM

Figure 6. a) Abri Kontija 002 site during excavations; b) site and selected finds; c~d) selected Upper Palacolithic lithic tools
(photographs by J.C.M. Ahern/l. Jankovié).
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Le grotte del Canale di Leme - progetto ArchaeoCulTour
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